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Wichtige Hinweise:

Die Drehmomentaufnehmer der Typenreihe DRW-K kdnnen als Maschinenele-
mente (z.B. Priifstand) eingesetzt werden. Bei massekritischen Anwendungen ist
die Einbaulage von Antriebs- und Messseite zu beriicksichtigen.

Beachten Sie, dass die Aufnehmer zugunsten einer hohen Messempfindlichkeit
nicht mit den in Maschinenkonstruktionen tblichen Sicherheitsfaktoren (2...20)
konstruiert sind.

Beriicksichtigen Sie insbesondere die angegebenen Uberlastfaktoren.

Wo bei Bruch Menschen und Sachen zu Schaden kommen kénnen, miissen vom
Anwender entsprechende SicherungsmaRnahmen (z.B. Abdeckungen, Uber-
lastsicherungen) getroffen werden (einschlagige Unfallverhltungsvorschriften
beachten).

Der Drehmomentaufnehmer ist nicht fir den Einsatz im Ex-Bereich zugelassen.

Beim Offnen oder Demontieren des Aufnehmers innerhalb der Garantiezeit
erlischt der Garantieanspruch.
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1. Einfiihrung

Die Drehmomentaufnehmer sind entsprechend den Messbereichen aus unter-
schiedlichen Wellenmaterialien gefertigt. Drehmomentaufnehmer messen
Drehmomente in der MaReinheit Nm.

Die aktuellen technischen Spezifikationen kénnen aus dem Datenblatt entnommen
werden.

2. Einsatzbereich und Anwendungshinweise

Die Drehmomentaufnehmer messen sowohl Rechts- wie Linkslast. Bei Rechtslast ist
das Ausgangssignal positiv. Uber den Messbereichsendwert gibt das Typenschild
Auskunft.

Ebenso exakt wie statische Drehmomente messen die Drehmomentaufnehmer
dynamische Momente. Hierbei sind die geringen Massen und die hohe Drehstei-
figkeit von besonderem Vorteil.

Die Drehmomentaufnehmer sind durch ihre beriihrungslose Messsignallibertragung
wartungsfrei. lhre elektrischen Messsignale lassen sich zu entfernten Messstdanden
libertragen, dort anzeigen, registrieren, weiterverarbeiten und zu Steuer- und
Regelaufgaben verwenden.

Als Prazisions-Messgerat verlangen die Drehmomentaufnehmer beim Transport
und der Montage eine sorgfaltige Handhabung, da z.B. StoRRe oder Fallenlassen
den Aufnehmer beschddigen kdnnen. Drehmomentspitzen Uber die zuldssige
Uberlast hinaus kdnnen zur Zerstdrung der Torsionswelle fithren. Wo sich solche
Spitzen nicht sicher ausschlieRen lassen kdnnen, missen sie abgefangen werden.

Die Grenzen fir die zuldssigen mechanischen, thermischen und elektrischen Be-
anspruchungen sind im Datenblatt aufgefiihrt. Sie missen unbedingt eingehalten
werden. Bitte bertcksichtigen Sie das schon beim Planen der Messanordnung,
beim Einbau und schlieRlich wahrend des Betriebs.
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3. Bedingungen am Einsatzort
3.1 Umgebungstemperatur

Um optimale Ergebnisse zu erzielen, muss der Nenntemperaturbereich
eingehalten werden. Am besten sind konstante, allenfalls langsam veranderliche
Temperaturen. Die angegebenen Temperaturfehler gelten, wenn sich die
Temperatur nicht schneller als 5K/h dndert. Einseitige Strahlungswarme oder
Abkihlung sind zu vermeiden und gegebenenfalls entsprechende MalRnahmen zu

ergreifen.

3.2 Feuchtigkeit und Staub
Die Drehmomentaufnehmer entsprechen der Schutzart IP40 nach DIN 40050

Hinweis: In den Anschlussstecker des Aufnehmers darf keine Feuchtigkeit
eindringen!

3.3 Chemische Einfliisse

Die Drehmomentaufnehmer sind gegen chemische Einflisse nicht geschitzt. Sie
kénnen nicht in aggressiver Umgebung eingesetzt werden.

3.4 Ablagerung

Staub, Schmutz und andere Fremdkérper dirfen sich nicht so ansammeln, dass
sie in das Innere des Aufnehmers oder in den Steckverbinder eindringen kdnnen.
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4. Aufbau und Wirkungsweise
4.1 Torsionswelle

Die Torsionswelle ist entsprechend dem Messbereichsendwert aus Spezial-
Aluminium oder gehartetem Stahl. Die drehmomentproportionale Verdrehung
der Torsionswelle innerhalb des elastischen Bereich wird mit auf ihr applizierten
Dehnungsmessstreifen (DMS) ausgewertet. Die DMS sind zu einer Wheatstone-
Bruckenschaltung angeordnet. Der Kraftschluss erfolgt iber zylindrische Wellen
mit glatten Wellenenden oder Passfedernut nach DIN 6885.

4.2 Gehduse

Die Gehaduse der Drehmomentaufnehmer sind aus hochfestem Aluminium
hergestellt, die Oberflache ist zum Schutz harteloxiert. Da die Welle sich nicht im
Gehduse dreht, ist eine Befestigung des Gehduses nicht notwendig.

4.3. MeBvorgang

Durch die Torsionskraft wird die Torsionswelle und damit die DMS elastisch
verformt. Die DMS dndern proportional zu lhrer Lingendnderung ihren ohmschen
Widerstand. Die hierdurch verursachte Verdnderung des Spannungsabfalls wird in
der Wheatstone-Briicke abgegriffen und nach auRen gefiihrt.

4.4 StorgroBen und ihre Kompensation

Biegung, Axial- und Radialkrafte sind StorgrofRen und daher zu vermeiden. Wir
empfehlen die Verwendung von Klemmnabenkupplungen. Diese miissen
entsprechend den Einsatzbedingungen ausgewahlt werden. Die angegebenen
Anzugsdrehmomente der Befestigungsschrauben sind einzuhalten.

Fiir den elektrischen Anschluss sind abgeschirmte Leitungen zu verwenden.

Bei der Montage des Aufnehmers ist darauf zu achten, dass durch die Verlegung
des Kabels keine Krafte in die Messung einflieRen kénnen.
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5. Mechanischer Aufbau
5.1 Vorkehrungen beim Montieren
e Aufnehmer schonend handhaben
e Wichtiger Hinweis:
Beim Montieren der Kupplungen den Aufnehmer nicht liberlasten, auch

nichtvoriibergehend. Es wird dringend empfohlen den Aufnehmer vor dem

Montieren elektrisch anzuschlieBen und das Drehmomentsignal mit zu
liberwachen um den Messbereich nicht zu liberschreiten!

o Fluchtungsfehler in axialer und radialer Richtung missen vermieden
werden.

e Auf eine gute elektrische Verbindung des Gehduses zu geerdeten Teilen ist
zu achten.

5.2 Aligemeine Einbaurichtlinien

Antriebs- und Messseite sollten nicht vertauscht werden, da sonst eine
Verfélschung des Messergebnisses (z.Bsp. bei Beschleunigungsvorgéngen)
stattfindet.

Die Messseite ist durch eine Vertiefung im stirnseitigen Deckel gekennzeichnet.

Biegung, Axial- und Radialkrafte sind StérgroRen, also Ursachen fiir Messfehler.
Auf Warmedehnungen der Konstruktion muss geachtet werden.

6. Aufbau der Messkette
Um mit dem Aufnehmer messen zu kénnen, ist der Aufbau einer kompletten
Messkette erforderlich. Diese besteht aus:

e Drehmomentaufnehmer
o Messkabel
e Versorgungs- und Auswertegerat (z.Bsp. GMV2)

Ein Versorgungsgerat ist notwendig, um den Aufnehmer mit der notwendigen
Betriebsspannung zu versorgen. Der Aufnehmer beinhaltet keinen
Messverstarker, so dass ein externer Verstarker notwendig ist.
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7. AnschlieBen
7.1 Hinweise fiir die Verkabelung
Elektrische und magnetische Felder verursachen oft die Einkopplung von
Stdrspannungen in den Messkreis. Diese Storungen gehen in erster Linie von
parallel zu den Messleitungen liegenden Starkstromleitungen aus, aber auch von in
der Nahe befindlichen Schiitzen oder Elektromotoren. Au3erdem kénnen Stdrspan-
nungen auf galvanischem Wege eingekoppelt werden, inshesondere durch Erdung
der Messkette an mehreren Punkten, so dass es zu Potentialunterschieden kommt.

Beachten Sie folgende Hinweise
e Verwenden Sie nur abgeschirmte und kapazitatsarme Messkabel.
e Speisespannung korrekt anschlieflen
e Messkabel nicht parallel zu Starkstrom- oder Steuerleitungen verlegen.
e Streufelder von Trafos, Motoren und Schitzen sind zu meiden.
e Aufnehmer, Auswerte- und Anzeigegerat nicht mehrfach erden.
o Alle Gerdte der Messkette an den gleichen Schutzleiter anschlieRen.

7.2 Kabelverldngerung

Verlangerungskabel miissen abgeschirmt und kapazitatsarm sein. Wir empfehlen
die Verwendung der von uns angebotenen Kabel, die diese Voraussetzungen
erfillen. Bei Kabelverldngerungen ist auf einwandfreie Verbindung und gute Iso-
lation zu achten. Es ist darauf zu achten, dass der Kabelquerschnitt ausreichend
grof3 gewahlt wird um geniigend Speisespannung am Aufnehmer zu gewahrleis-
ten. Eine Neukalibrierung bei Kabelverlangerung ist erforderlich.
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8. Steckverbinder (Option)
Die Aufnehmer sind mit einem 2,5 m langen Messkabel und einem 6-(bei passiv)
bzw. 12-poligen (bei aktiv) Kupplungsstecker Typ Binder ausgestattet.

8.1 Belegung des Steckverbinders

Die Anschlussbelegung des Steckverbinders ist der Anschlussbelegung zu
entnehmen

Die “Kontrollansteuerung” dient zum Test des Aufnehmers. Dieser gibt sein
maximales Signal von 1mV/V (bei Rechtslast) ab. Damit ist eine Simulation des
Nennsignals ohne Krafteinleitung moglich. Hiermit kann die Messkette Uberprift
werden. Es ist darauf zu achten, dass der Aufnehmer dabei unbelastet ist.

8.2 Die Speisespannung
Die Speisespannung betragt maximal 12 V DC (optional 17-30 V DC)

9. Messsignale
Aktiv: Bei Rechtslast ist die Ausgangsspannung positiv, bei Linkslast negativ.
Passiv: Der Aufnehmer liefert eine drehmomentproportionale Gleichspannung
von 1 mV/V.
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10. Anschlussbelegungen

Aktiv: Versorgung- und Messsignal Masse sind galvanisch verbunden.
Passiv: Versorgung- und Messsignal Masse sind galvanisch getrennt.

Standard: freie Leitungsenden

Belegung
PIN Farbe Belegung
1 Grun Versorgung Masse
2 Braun Versorgung + 12V — 24V
4 Gelb Messsignal 5 V (+10 V)
5 Weil3 Messsignal Masse
6 Grau Kontrolleingang (Ansteuerung Uber Schalter zu Versorgung +)

Versorgungsspannung: max. 12V
Messsignal:  1mV/V

Die Kabelverbindung zum externen Kontrollschalter muss geschirmt sein,
der Gesamtwiderstand muss unter 5Q liegen,
Schirm mit Schutzleiter verbinden.
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Aktiv: Stecker 12-pol:
Anwendung bei: GMV2, ValueView, ValueMaster

Belegung:
PIN Farbe Belegung
A NC
B NC
C Gelb Messsignal 210 V (x5 V)
D Weil Messsignal Masse
E Griin Versorgung Masse Stecker von vorne gesehen
F Braun Versorgung + 12V — 30V
G NC
H Rosa Speicherchip
J NC
K Grau Kontrolleingang
L NC
M NC

Zwischen den Pins C — D an der Auswertung kann zur Vermeidung von
leitungsgebundenen Stérungen ein Keramikkondensator 100nF / 50V eingeldtet
werden.

Passiv: Stecker 6-pol
Anwendung bei statischen Sensoren

Belegung:
PIN Farbe Belegung
1 Griin Versorgung Masse
2 Braun Versorgung + 12V
3 NC
|
4 Gelb Messsignal 1 mV/v Stecker von vorne gesehen
5 Weild Messsignal Masse
6 Grau Kontrolleingang




E ‘H messtechnik

11. Datenblatt

Drehmomentsensor

DRW-K

nicht rotierend
aktiv oder passiv-Ausfiihrung
Messbereiche +0-0,5 Nm bis # 0-20.000 Nm

fest montiertes Kabel
eingebaute 100 % - Kontrolle
universell einsetzbar

wartungs- und verschleilfrei
Passfedernut optional

Dieser Drehmomentsensor ist ausgelegt fir nicht-ro-
tierende Anwendungen.

Es sind sowohl statische als auch dynamische Messun-
gen maoglich.

Bestellschlissel

DRW-K - - - -1
1 A = Option Stecker
K = Option Passfedernut

p o passiv

a > aktiv
= Messhereich (Nm)
Sensor-Typ

Der DMS-basierende Sensor liefert ein Drehmoment-
proportionales standardisiertes Ausgangssignal in
mv/V.

In Kombination mit der Verstarkereinheit ,DMSVE"
auch in aktiver Ausfihrung erhaltlich.

erhiéltliches Zubehdér

Auswertegerdte: GMV2
ValueMasterpage®
ValueView*
Kupplungen

* Nur bei Ausfiihrung ,a” (aktiv)
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Mechanische Abmessungen DRW-

e

|

°
Passfedernut (K)
optional
Messbereiche: (0 - ... Nm) 11 12 13 (optional) di d2 d3 b1 (optional)
0,501 Nm 47 10 = 24 8 12 =
|2]5]10] Nm 58 12 8 38 12 18 4
|15]20] Nm 74 20 16 38 12 18 4
|50] Nm 104 35 28 50 18 26 6
|100]200| Nm 131 45 40 58 26 34 8
| 500 | 1000 | Nm 168 60 = 77 45 58 =
1213145 kNm 264 110 - 98 70 — —
|10]15]20] kNm 285 115 = 138 110 = =
Allgemeintoleranzen nach DIN 2768-m
Elektrische Daten DRW-K
(a) aktiv (p) passiv
Speisespannung 12-30VDC 12vDCt10%
Stromaufnahme: 50 mA max. 35 mA max.
Messsignal: +10V 1mV/V(+0,25%)
Fehler fir Nichtlinearitat: 0,1%
Fehler fir Hysterese: 0,1%
Nullpunktabweichung: <100 mV <+0,01 mv/V
Briickenwiderstand: - 350 Q nominal
Nenntemperaturbereich: 5-45°C
Arbeitstemperaturbereich: 0-60°C
Temperaturfehler
Nullpunkt: 0,02% /K
Empfindlichkeit: 0,01%/K
Uberlastbarkeit: 100%
Schutzart: 1P4Q
Anschluss freies Leitungsende
2,5m;
Kabellange: Messverstarker im Zwischengehduse 25m

Liefervariante Anschluss:

50 cm vor Kabelende montiert

12pol. Kupplugsstecker

6pol. Kupplungsstecker

Kalibrierung: Werkszertifikat mit 25 % -Schritten in Rechts- und Linkslast. (Andere Kalibrierungen auf Anfrage!)
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